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Metoda sit Maxwella-Mohra
Przyktad: Belka statycznie niewyznaczalna Uwolnienie od wézéw

Zadanie statycznie niewyznaczaldaiewiadome -3 réwnania =1 kr. stat. niewyznaczalne

Trzeba uwolni jeden stopi& swobody!

MOZLIWE ZASTEPCZE USTROJE ROWNOWZANE STATYCZNIE WYZNACZALNE:




Metoda sit Maxwella-Mohra
Belka 1 krotnie statycznie niewyznaczalna ROWNOWAZNY USTROJ ZASEPCZY
P

SUPERPOZYCJA DWOCH STANOW OBGFENIA:
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Stan zerowy

Rozktady momentéw g;mych:l
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Metoda sit Maxwella-Mohra
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Roéwnanie kanoniczne metody sit Maxwella-Mohra 3EJy



Metoda sit Maxwella-Mohra

ROWNOWAZNY USTROJ ZASEPCZY
P

Mg (x) 32




Uogolnienie metody sit Maxwella-Mohra

Konstrukcja Statycznie niewyznacza|na WYMY SLAMY ROWNOWAZNY USTROJ ZAST. STAT.WYZN.

Warunki zerowych przemieszaze
dla uwolnionych stopni swobody:

Qg ta [ X +a,[ X, +a,[X;=0

O+ 0, [ X +0,, [ X, +0,,[X;=0

O+ a5 [ X +0,5, [ X, +a,,[ X, =0

Uktad rowna kanonicznych metody sit Maxwella-Mohra
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Wspotczynniki réwna kanonicznych metody sit M-M




Metoda sit Maxwella-Mohra

Zad.1.Belka 2 kr.stat. niewyznaczalna WYMY SLAMY ROWNOWAZNY USTROJ ZASEPCZY

= /%——Ljp ”BX
X1

Warunki zerowych przemieszaze
dla uwolnionych stopni swobody:

a,ta, [ X +a,[X,=0

« X, 0’20+021[X1+022[X2:0

Uktad rowna kanonicznych metody sit Maxwella-Mohra
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SUPERPOZYCJA STANOW: Rozkitady momentéw ggych:
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Metoda sit Maxwella-Mohra
Wspotczynniki rowna kanonicznych metody sit M-M:
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Uktad réwna kanonicznych metody sit Maxwella-Mohra
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Metoda sit Maxwella-Mohra

Zad.2.Belka 2 kr.stat. niewyznaczalna WYMY $LAMY INNY ROWNOWA ZNY USTROJ ZASEPCZY

Warunki zerowych przemieszaze
dla uwolnionych stopni swobody:

a,ta, [ X +a,lX,=0

Ao+ 0,, [ X +a,,[ X, =0

Uktad rowna kanonicznych metody sit Maxwella-Mohra




Metoda sit Maxwella-Mohra

Zad.3a.Rama 2 kr.stat. niew. SUPERPOZYCJA STANOW:
b,

WYMY SLAMY
ROWNOWAZNY
USTROJ
ZASTEPCZY

Pa 2a a

Warunki zerowych przemieszaze
dla uwolnionych stopni swobody:

a,ta, [ X +a,[X,=0 M ©O(x) m,M(x) m,(x)

Ao+ 0,, [ X +a,,[ X, =0

Uktad réwna kanonicznych metody sit M-M
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Wspotczynniki réwna kanonicznych metody sit M-M
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Koncowy rozktad
momentu gacego:



Wyznaczanie przemieszcaew zadaniach statycznie niewyznaczalnych

Zad.3b. Znalez¢ przemieszczenie poziome p.C STAN JEDNOSTKOWY

MO ZEMY PRZYLO ZYC DO
USTROJU ZASTEPCZEGO !l!
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